CORRIGE DEVOIR MAISON N° 1 PREMIERE STD2A

Partie A : On considere le polyndme P, défini sur R par Py(x) = 2x* + 7x + S et le

repere orthonormé (O; i, } ) du plan.

1. Construction des points A, B et C définis par OA =2 ; ;
BC =_5i , puis M et N, intersection de la droite (AB) avec le cercle de diametre
[OC], puis la droite (d) d'équation x = — 1, puis les points M' et N' intersections

respectives des droites (OM) et (ON) avec la droite (d).

b) Les coordonnées des points M'(—1;-2,5) et N'(—-1;-1).

4.0naP(-2,5=2X(-25+7X(-25)+5=125-175+5=0.
EtP(-1)=2X(—1)*+7X(— 1)+ 5=2—-7+ 5 =0. Donc ces ordonnées sont
bien solutions de I'équation P;(x) = 0.

Partie B : On con51dere le polyndme P, défini sur R par P,(x) = 4x? + 5x + 2 et le repere
0rth0n0rme (O; i , ] ) du plan Constructlon des points A, B et C définis par

OA = =4 i : AB = =5 ] BC =-2 i ; du cercle de diametre [OC] et de la droite
(AB). Le cercle ne coupe pas la droite (AB).
2. L'équation Py(x) =0 :

on calcule le discriminant : A = b* —4ac =5*—4x4x2=25-32=-7<0;

donc I'équation P,(x) = 0 n'a pas de solutions.

Partie C : On considere le polyndme P; défini sur R par Py Piy(x) = 4x +12x+9et le repere orthonorme (O;
BC =-9 l .

du plan. Construction des points A, B et C définis par OA =47 : AB =12 IE
1. Le cercle de diametre [OC] coupe la droite (AB) en un point M(4 ; 6).
2. L'équation P3(x) = 0 : on calcule le discriminant : L
A =b*—4dac =12° - 4X4X9 = 144 — 144 = 0 ; donc 1'équation P;(x)

. —b —12 -3
=0 aune solution : x = —

2a  2x4 2

La droite (OM) coupe la droite d'équation x =— 1 au point M'
d'ordonnée _2—3 ; en effet, la droite (OM) a pour équation

6 3 . °
y= —Xx= — x;onremplace ensuite x par — | et on trouve

4

y= ? qui est la solution de 1'équation P5(x) = 0.

Partie D : On considere le polyndme P défini sur R par

i k j)

P(x) = ax’ + bx + c et le repere orthonormé (O; i , ] ) du plan. s TS
Coordonnées des points A(a ; 0) , B(a ; b) et C(a —c ; b).

Si le triangle OCM est rectangle en M(xy; ; ym), alors d'aprés Pythagore, OM? + CM?* = OC?;
on trouve Xy’ + yu’+ (@ —c—xu)+ (b —yn)’=(a-c)’+b*;

on simplifie (xy = a car M est sur la droite (AB) d' équation x=a) : @*+ yy* + (—=¢c)* + (b —ym)* =

M

(a—c)+b*;

on développe et on simplifie : 2yy > — 2byy + 2ac = 0; on simplifie par 2 : yy > — byy + ac = 0; cette équation du

second degré a pour discriminant : A = (— b)* — 4ac = b* —4ac ; si A >0, alors yy =

La droite (OM) a pour équation y = Im

—b—/A _mz

—IMm

b+2\/K ou

yp = = ouyp= —— " — quisont bien les solutions de 1'équation P(x) = 0.
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M =
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M x et coupe la droite (d) d'équation x = — 1 en P qui vérifie xp = — 1 et



